


















聖愛德華天主教⼩學

機械臂⼈⼯智能的認知與應⽤

姓名： （ ） 班別： ⽇期：

任務⼀：

理解機械臂運作的原理

透過 操控

機械臂能前、後、

能將物件 及

、 、 、 移動

任務⼆：

理解操作機械臂的⽅式

接駁電線

連接設備

機械臂

「歸零」

連接設備

機械臂「歸零」

輸⼊座標

試⼀試：

操控機械臂在指定地⽅

抓取物品

試⼀試：

令機械臂每次開始時能

回到原點及停⽌抓取

圈出你會使⽤哪⼀組編程？

任務三：

透過數據輸⼊及電腦編

程，製作⼈⼯智能模型

運⽤機械臂及鏡頭

偵測⾞輛

將⾞輛停泊到⾞位內

「泊⾞易」泊⾞裝置

⼈⼯智能五⼤理念

感測：偵測屬性或事件

並轉換為訊號

推理：根據訊號作出判

斷和決定

反應：根據推理結果作

出回應











































狀

鏡頭

#校園安全

意外時常發⽣
利⽤科技減低傷亡

錄

鏡頭

狀

鏡頭

狀 嗎

狀 嗎

狀 嗎

狀 嗎

狀

狀












